UNIVERSITAS PGRI

ADI BUANA

SURABAYA

SKRIPSI

PERANCANGAN PROTOTIPE ALAT BANTU PEMINDAH MATERIAL
BERBASIS INTERNET QF THINGS (loT)
STUDI KASUS : PT. MHE DEMAG INDONESIA

FAIS ANANSYA SHIROT AKBAR
NIM. 173600049

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS TEKNIK

UNIVERSITAS PGRI ADI BUANA SURABAYA
2022



UNIVERSITAS PGRI

ADI BUANA

SURABAYA

Usnigs Seaaliisss

SKRIPSI

Perancangan Prototipe Alat Bantu Pemindah Material
Berbasis Internet of Things (loT)
Studi Kasus : PT. MHE DEMAG INDONESIA

FAIS ANANSYA SHIROT AKBAR
NIM. 173600049

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS TEKNIK

UNIVERSITAS PGRI ADI BUANA SURABAYA
2022



SKRIPSI

Perancangan Prototipe Alat Bantu Pemindah Material
Berbasis Internet of Things (loT)
Studi Kasus : PT. MHE DEMAG INDONESIA

Diajukan untuk Memenuhi Salah Satu Syarat Guna Memperoleh
Gelar Sarjana Teknik Program Studi Teknik Elektro
Fakultas Teknik Universitas PGRI Adi Buana Surabaya

FAIS ANANSYA SHIROT AKBAR
NIM. 173600049

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS TEKNIK

UNIVERSITAS PGRI ADI BUANA SURABAYA
2022

i



11



Lembar Persetujuan Panitia Ujian

Skripsi ini telah disetujui oleh Panitia Ujian Skripsi

Program Studi Teknik Elektro

Fakultas Teknik Universitas PGRI Adi Buana Surabaya

Pada
Hari
Tanggal

Tahun

Panitia Ujian,

Ketua

Sekretaris

Anggota

: Yunia Dwie Nurcahyanie

: Akbar Sujiwa, S.Si, M.Si.

: Dwi Hastuti, S.Kom, MT.

: Selasa
: 25 Januari

: 2022

Dekan

Ketua Jurusan/Prodi

Penguji |

Penguiji ll



SURAT PERNYATAAN

Yang bertanda tangan di bawah ini,

Nama :  Fais Anansya Shirot Akbar

NIM : 173600049

Program Studi . Teknik Elektro

Fakultas i Teknik

Judul Skripsi :  PERANCANGAN PROTOTIPE ALAT BANTU

PEMINDAH MATERIAL BERBASIS INTERNET

OF IHINGS (1oT)

STUDI KASUS : PT. MHE DEMAG INDONESIA
Dosen Pembimbing :  Drs. Budi Prijo Sembodo, ST., M.Kom.

Menyatakan bahwa Skripsi tersebut adalah bukan hasil menjiplak sebagian
maupun keselurnhan, kecuali dalam bentuk kutipan yang telah disebutkan

sumbernya.

Demikian surat pernyataan saya buat dengan sebenarnya.

Surabaya, 7 Februari 2022

Dosen Pembimbing, Mahasiswa,

SEPULUH RIBU RUPIAH

/

(Drs. Budi Ptijo Sembodo, ST., M.Kom.) (Fais Anansya Shirot Akbar)




KATA PENGANTAR

Puji dan Syukur kami Panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa yang telah
melimpahkan rahmat dan hidayah-Nya kepada penulis sehingga dapat
menyelesaikan pembuatan Skripsi ini dengan tepat waktu. Adapun tujuan dari
studi ini adalah untuk memenuhi salah satu syarat memperoleh gelar Sarjana
Teknik Program Studi Teknik Elektro pada Fakultas Teknik Universitas PGRI
Adi Buana Surabaya.

Terima kasih kepada semua pihak yang telah membantu meluangkan waktu serta
memberikan, bimbingan, arahan, saran, dukungan sehingga rancangan dan
pembuatan Skripsi ini bisa diselesaikan, Ucapan terima kasih kami sampaikan
kepada :

1. Orang Tua penulis yang selama ini telah berusaha dan berdoa demi

keberhasilan penulis

2. Ibu Yunia Dwi Nurcahyanie,ST.,MT. selaku Dekan Fakultas Teknik UNIPA
Surabaya
Bapak Akbar Sujiwa,SSi.,MSi. selaku Ketua Program Studi Teknik Elektro
Bapak Drs. Budi Prijo Sembodo, ST., M.Kom. . selaku Dosen Pembimbing
Segenap Bapak dan Ibu Dosen beserta Staff UNIPA Surabaya

o 0 ko

Keluarga dan Teman Angkatan 2017 yang selama ini telah berdiskusi
bersama dan memberikan supportnya

Semoga hasil penelitian dan rancangan ini dapat diterima dan bisa dikembangkan
kearah yang lebih baik lagi, penulis juga berharap dengan adanya rancangan
pembuatan tugas akhir ini bisa bermanfaat serta bisa menjadi motifasi bagi siapa
saja yang ingin mengembangkan kemampuannya untuk mendesain atau
memodifikasi suatu sistem yang baru. Terlepas dari semua hal diatas masih
banyak kekurangan yang mungkin perlu dibenahi, kami dengan senang hati akan
menerima masukan dan kritik guna menjadi bahan evaluasi demi kemajuan
bersama. Mohon maaf apabila terdapat kesalahan dalam penggunaan kata maupun
penulisannya

Surabaya, 25 Januari 2022

Penulis

vi



DAFTAR ISI

HALAMAN JUDUL.....ccoiiiiiiiiiiiiieeeee ettt 1
HALAMAN PENGAJUAN SKRIPSL.......cccoooiiiiiiiiinienieeeceeeeseeee e il
HALAMAN PERSETUJUAN PEMBIMBING ........cccccoiiiiiiiiiiiiieeeieeee, i1
HALAMAN PERSETUJUAN PANITIA UJIAN.......coooiiiiiiiiieeceee, v
SURAT PERNYATAAN. ..ottt sttt sttt sttt v
KATA PENGANTAR.......cooiiitteee ettt sttt vi
DAFTAR ISL...ooii ettt sttt st vii
DAFTAR GAMBAR ... .ot X
DAFTAR TABEL.......oooi e e X
BAB I PENDAHULUAN
1.1 Latar BelaKang ..........ccocvieeiiieiiiieeiiecee et 1
1.2 Rumusan Masalah ..., 2
1.3 Tujuan dan Manfaat ..........ccceeeiiiiiiieeiiiecee e 3
1.4 Ruang LingKup .....cccveeeiiiiiiieeiieceeee et 3
BAB II TINJAUAN PUSTAKA
2.1 Pemindah Material (Material Handling)..............c.cccooeevcvenvencenennnane. 5
2.2 STAVIAPAONE. ...t e e ae e saae e s 4
2.3 Internet of Things (10T ) ..ccueeeeieeeiiie et 5
2.4 BIVRK ..o 7
2.5 Mikrokontroller ESP 32 ..o 8
2.6 ATAUINO NANO ...t 11
2.7 MOLOr DIC ..o 12
2.8 Driver DRV 8833 ... e 13
2.9 PWM (Pulse Width Modulation atau Modulasi Lebar Pulsa)............ 14
2.10 POWEE SUPDIY ...ttt 15
2.11 ANAIroid OFS ..o 16

BAB III METODE PENELITIAN

3. Metodologi Penelitian ...........ccccueeeeiieeiiieiiiieciie e 18
3.1 Rancangan Produk 18
32 Rancangan Sistem Kerja__ 18

vil



3.3

34 Desain Wiring Diagram_______
3.5 Sistem Pengendalian Mobile Smartphone

3.6 Uji Produk
3.7 Variabel Dan Operasional Variabel

3.8 Metode Analisis Data____

BAB IV PENYAJIAN, ANALISIS DATA DAN PEMBAHASAN
4.1 Penyajian Data.........ccceevvieviiiiiieniieieieeee e,
A1 Blynk
4.1.2  Mikrokontroller ESP 32. .
4.1.3  Motor DC
4.1.4  Driver DRV 8833
4.1.5 PWM (Pulse Width Modulation atau Modulasi Lebar Pulsa)
4.1.6  Step Down LM2596
4.1.7  Arduino Nano
4.1.8 Fungsidan Kegunaan_______
4.2 Analisis Data ........ccooviiiiiiiiiie,
4.2.1  Perancangan Perangkat Keras
4.3 Hasil Dan Pembahasan............ccccooceiiiiiiinnncn.
43.1 Pengujian Konektifitas
4.3.2  Pengujian Kecepatan Motor
BABYV KESIMPULAN DAN SARAN
5.1 Kesimpulan...........ccoeveeiiiiniiiiieniieieeeeee e
5.2 SAran ......eoiiiiiii e
DAFTAR PUSTAKA

viil

20
20
20
21
22
22



Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 3.
Gambar 3.
Gambar 3.
Gambar 3.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.

DAFTAR GAMBAR

1 Tlustrasi Internet of Thing.........ccceeeviieiiiiienieeee e 6
2 Cara Kerja BIynK......ccoooeiiiieiiieec e 8
3 Bentuk Fisik ESP32 ..o 11
4 ATdUINO NANO ...c..eoiiiiiiiiieieeeeteeee et 11
5 Simbol Motor DC......coiiiiiiiiiiieee e 12
6 MOLOT DIC ..t 13
7 Modul DRV 8833 ...ttt 14
8 Bentuk Gelombang Kotak (pulsa) dengan Kondisi .............cc......... 14
O POWEF SUPPIY ..ottt 16
1 Desain Rancangan Prototipe Alat Angkut Pemindah Material......... 18
2 Flow Chart perancangan alat..............ccceeeveeiiienienciienieeieece e 19
3 Electric wiring dia@ram............cccueevuienieeiiienieeiiesie e sie e eve e 20
4 Flow Chart pengendalian kecepatan motor............cccceeeevveeecnreennenn. 21
1 Aplikasi BIynk I0T .......cccoiiiiiieiieeeeeeee e 23
2 ESP32 yang digunakan Pada Prototipe Material Handling............... 24
3 MOtor DC 12 VOt ..o 24
4 Driver DRV 8833 ...ttt 25
5 Step DOWN LIM2596 ......ccviieiiiieieeieeeeeeeee e 26
6 ATdUINO NANO .....eoiiiiieiiiieieeteee et 26
7 Prototipe Material Handling.............oocvevvieniieiieniiiiieeieeceeeeenn 27
8 Alat Tampak Atas........cceeeevieeiiieeiieeciieeciee et e evee e 28
9 Alat Tampak Samping........cccceeerieeeriieeiiee et evee e 28
10 Desain Kontrol BIynk..........cccoocieiiiiiiiiiiiiieeccceceeeeeen 30
11 Grafik Nilai Pengujian Jarak Konektivitas..........ccoccevevveneriennnene. 32
12 Pengujian kecepatan mMoOtOT ..........ccuveeevieerieeerieeeiieeeeeeeveeeeneeenns 34
13 Grafik Penentuan Kecepatan Motor pada Prototipe Alat

Pemindah Material ......cooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e e 35

X



DAFTAR TABEL

Tabel 4. 1 Input/Output Mikrokontroller ESP 32 dan Arduino Nano.................. 29
Tabel 4. 2 Terminasi Mikrokontroller ESP 32, DRV L298 dan Motor................. 29
Tabel 4. 3 Hasil Pengujian Konektivitas.........ccoceeeiieeniieeiiieeieececeee e 31
Tabel 4. 4 Hasil Pengujian Jarak Konektivitas ..........ccccceeevvueeeriieniieencieecieeene 31
Tabel 4. 5 Perhitungan Pengujian Kecepatan Motor DC..........cccccoceviiniiniennnee. 33

Tabel 4. 6 Hasil Pengujian Kecepatan Motor dan Tegangan Motor..................... 34



	1. COVER-1.pdf (p.1)
	1. COVER-2.pdf (p.2)
	1. COVER-3.pdf (p.3)
	1. COVER-4.pdf (p.4)
	1. COVER-5.pdf (p.5)
	1. COVER-6.pdf (p.6)
	1. COVER-7.pdf (p.7)
	1. COVER-8.pdf (p.8)
	1. COVER-9.pdf (p.9)
	1. COVER-10.pdf (p.10)
	1. COVER-11.pdf (p.11)

