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#include <Blynk.h> A~
#include <ESP8266WiFi.h>
#include <BlynkSimpleEsp826&.h>
har auth[] = "JOxT4XZdSYSU2vDa3NSsmeTnPx2sHGIF"; // Ganti dengan token otentikasi Blynk Anda
ssid[] "Buteng”; // Ganti dengan SSID jaringan WiFi Anda
har pass[] = "12345678"; // Ganti dengan kata sandi WiFi Anda
#define motorPinl 13 // GPIO pin untuk mengontrol motor DC (putaran ke keluar
#define motorPin2 12 // GPIO pin untuk mengontrol motor DC (putaran ke masuk)
ine pinHujan 14
state_cuaca = 0;
state_cuaca_sebelum = 07
th_cahaya = 6007
int delayku 200007
BlynkTimer timer;
int keluar, modek:
d setup{) {
// put your setup code here, to run once:
Serial.begin(9600)
motorPinl, OUTEUT):
{motorPin2, OUTEUT):
“ode (pinfujan, UT PULLUP); v

ompatibls). B IRAM (balance: read macros for IRAM/PROGMEN, dtr (ska nodemeu), 2 {compatiblz), 1MB (FS:84K 4 o Lowe1 Memory, Disabled, None, Only Sketch, 115:

R = 20
O Type here to search g Mm@ m & 27°C Kabut =@ o

@ hujankuu | Arduino 1.3.5 -
File Edit Sketch Tools Help

hujankuu

digitalWrite (motorPinl, LOW) -
digitalWrite (motorPin2, LOW):

state_cuaca = 1; //masuk

Blynk.begin(auth, ssid, pass):

timer.setInterval (200001, motorStop): // Motor akan dimatikan secara otomatis setelah 1 detik

LIRS
// put your main code here, to run repeatedly:
Blynk.r

kondisi ")
(state_cuaca);

//mujan

state_cuaca
1
else |
if (a < th_cahaya )} {
state_cuaca — 2; //keluar

//masuk
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{

lse Py

state_cuaca = 1; //masuk

b
else {
£ (keluar) state_cuaca = 2;
se [
state_cusca

i
if (state_cuaca
{

motorForward() ;
(delayku) 7
motorStop() ;

1 ss (state_cuaca_sebelum != state_cuaca))

(state_cuaca == 2 sz (state_cuaca_sebelum |= stave_cuaca))

— -

motorBackward() ;
ay(delayku) ;
motorstop()

delay (10) 5
state_cuaca_sebelum = state_cuaca; v
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delay (10);
state_cuaca_sebelum = state_cuaca;
timer.zun{);

1

void motorForvard() {
digitalWrite (motorkinz, 0);
digitalWrite (motorginl, 1);

1

void motorBackward() |
digitalWrite (motorPin2, 1);
digitalWrite (motor®inl, 0);

1

void motorStop() [
digitalWrite (motorBinl, 0); // Matikan motor
digitalWrite (motorPin2, 0):

1

BLYNK_WRITE{V1) { // Widget Blynk Slider untuk mengontrol motor DC
keluar = param.asInt{): // Menerima nilai kecepatan dari 0 hingga 255

1
BLYNK WRITE(V2) [f] // Widget Blynk Slider untuk mengontrol motor DC
modek = param.asInt(); // Menerima nilai kecepatan dari O hingga 255

1
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