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ABSTRAK

Dhea Chriesna, 2022, RANCANG SIMULATOR PENGENDALIAN PRIMARY FLIGHT
CONTROL SURFACES PADA MEKANISME AUTOPILOT, Program Studi: Teknik
Elektro, Universitas PGRI Adi Buana Surabaya, Dosen Pembimbing: Ir. Winarno
Fadjar Bastari, M.Eng.

Latar belakang pembuatan trainer ALAT PERAGA PENGENDALIAN PRIMARY
FLIGHT CONTROL SURFACES PADA SISTEM SEMI AUTOPILOT. Trainer sangat
berguna dan membantu dalam proses belajar mengajar pada materi aircraft
instrument system. Teori yang digunakan dalam penelitian ini adalah aircraft
instrument system.Tujuan dari rancangan ini sebagai media pembelajaran adalah
untuk memberikan gambaran yang lebih jelas serta wawasan kepada para
mahasiswa tentang cara pembuatan, cara kerja dan cara pengoperasian
trainer.Hasil yang diterapkan berupa alat peraga atau trainer yang berguna untuk
menunjang pembelajaran Universitas PGRI Adibuana Surabaya

Metodologi penelitian menggunakan sumber data primer dan data sekunder.
Teknik pengambilan data melalui studi pustaka dan data berkala atau time series,
sehingga setiap tahapan perancangan dan pembuatan trainer yang didapat
penulis menjadi data valid sebagai sumber data utama. Tahapan perancangan
trainer ini adalah pembuatan dan penyusunan kerangka, pemotongan akrilik dan
pembuatan mounting, penyusunan komponen trainer dan komponen kelistrikan,
serta tahap pengecekan dan penyelesaian.

Kata kunci: Time Series RTC, Pakan otomatis, Arduino Uno, Node MCU
ESP8266.
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